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概要  

制御工学を中心として，車両，宇宙機，電力システムなど，動くシステムの最適化や数

値計算に関する研究を行っています．例えば，非線形システムのサンプル値制御法の開

発，省エネルギーを実現するスパース制御の実現，不確かなパラメータに非線形に依存

するシステムのロバスト制御などの成果があります．コンピュータの発達に伴い，最適

化や数値計算の能力が向上して，今までは難しかった制御ができるようになってきたと

感じており，そうしたところで貢献したいと考えます． 

応用例  

車両，ドローンなどの機械システム，電力，交通などの社会システムの制御，最適化，

数値計算 

共同研究・受託研究の実績  

燃料電池制御の研究，電力システム最適化の研究に関与 
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